ERGOSWISS Bedienungsanleitung

table lift systems Hydraulikhubsystem mit Antrieb PXD compact

Bedienungsanleitung - Antrieb PXD compact

fur das Steuern und Antreiben von hydraulischen Hubsystemen der Ergoswiss AG

i Vor der Inbetriebnahme muss diese Anleitung unbedingt durchgelesen werden. Die Anleitung
muss zum Nachschlagen in unmittelbarer Nahe des Systems aufbewahrt werden.

@ Netzkabel ® Motor PXD mit Frontplatte und Gehause PXD
@ Steuerung compact-3-eco ® Kabelzugentlastung
©) Kabelfernbedienung Memory @ Kupplung PXD fiir das Anschliessen an die Ergoswiss
@ Motorkabel PXD Hydraulikpumpen Typ PA, PB und PF (mit Woodruff-Keil)
Irrtiimer und technische Anderungen sind vorbehalten. Ergoswiss AG
Ergoswiss AG libernimmt keinerlei Haftung bei Fehlbe- Nollenstrasse 15
dienung oder nicht bestimmungsgemassem Gebrauch CH-9443 Widnau
der Produkte.

Tel.: +41 (0) 71 727 06 70

Ergoswiss AG wird zum Zeitpunkt der Lieferung defekte Fax: +41 (0) 71 727 06 79

Produkte im Rahmen der Garantiebestimmungen erset-
zen bzw. reparieren. Dariiber hinaus tibernimmt
Ergoswiss AG keine Haftung. info@ergoswiss.com
Die Ergoswiss AG steht bei Fragen und speziellen Kun- WWW.ergoswiss.com
denwiinschen gerne zur Verfiigung.
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Diese Bedienungsanleitung ist giiltig fur:

Artikelbezeichnung Artikelnummer
230 compact EU 112.00081
230 compact CH 112.00083
Antrieb PAD 230 compact UK 112.00085
110 compact US 112.00087
230 compact IT 112.00089
230 compact EU 112.00082
230 compact CH 112.00084
Antrieb PBD 230 compact UK 112.00086
110 compact US 112.00088
230 compact IT 112.00090
230 compact EU 112.00141
230 compact CH 112.00142
Antrieb PFD 230 compact UK 112.00143
110 compact US 112.00145
230 compact IT 112.0014x

Standard-Artikel ]
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1 Systembeschreibung

1.1 Allgemeines

Die Grundfunktion eines hydraulischen Hubsystems der Ergoswiss AG (Antrieb - Pumpe - Schlauch >
Hubzylinder) ist das Heben, Senken und Neigen von Arbeitsoberflachen, Maschinenteilen, Profilsystemen,
0.a.

Mit dem Antrieb PXD compact kénnen alle hydraulischen Hubsysteme der Ergoswiss AG mit den Pumpenty-
pen PA, PB und PF (mit Woodruff-Keil) angetrieben werden. Der Antrieb PXD compact besteht aus einem
Motor PXD, einer Steuerung compact-3-eco, einer Kabelfernbedienung Memory, diversen Anschlusskabel und
einem Kunststoffgehduse als Motorabdeckung.

Die Steuerung compact-3-eco ist mit einer hocheffizienten Schaltnetzteiltechnologie (SMPS) und einer Uber-
wachungssoftware (Uberstrom, Einschaltdauer, Uberhitzung) ausgeriistet. Durch den optimierten Fahrkom-
fort werden die Endlagenpositionen als Low-Speed-Zone bis zum Stillstand sanft angefahren. Zusatzliche
Funktionen, wie das Synchronisieren von zwei bis vier Steuerungen oder das Anschliessen von Quetsch-
schutzleisten kénnen zusatzlich genutzt werden.

Mit der Kabelfernbedienung Memory wird die aktuelle Hohe der Arbeitsoberflache am Display fortlaufend an-
gezeigt (in cm oder inch). Es kdnnen zusatzlich bis zu vier verschiedene Memorypositionen gespeichert und
individuell angefahren werden.

1.2 Bestimmungsgemasser Verwendungszweck

Der Antrieb PXD compact ist ausschliesslich zum Steuern und Antreiben von hydraulischen Hubsystemen der
Ergoswiss AG zu verwenden.

Beim Einbau und Betrieb des Hubsystems ist der bestimmungsgemasse Verwendungszweck der Gesamtan-
lage einzuhalten. Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis die Gesamtanlage den Bestimmungen der
EG-Richtlinien 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) entspricht.

Das System darf nur in geschlossenen Raumen und trockener Umgebung betrieben werden.

Der Einsatztemperaturbereich liegt bei 0°C bis +40°C.

Der Antrieb PXD compact darf nicht Uberlastet werden. Die definierten maximalen Hublasten der hydrauli-
schen Hubsysteme sind einzuhalten.

Das Hubsystem kann durchgehend max. 2 min. betrieben werden. Danach muss eine Pause von mindestens
18 min. eingehalten werden bevor das Hubsystem erneut verfahren werden kann. Um zu hohe Erwarmun-
gen zu vermeiden sollte generell eine Einschaltdauer von 2/18 (ON/OFF) eingehalten werden.

1.3 Zielgruppe und Vorkenntnisse

Diese Bedienungsanleitung richtet sich an folgende Personengruppen:

Das Inbetriebnahmepersonal, welches den Antrieb PXD compact zusammen mit einem hydraulischen
Hubsystem der Ergoswiss AG als unvollstandige Maschine in einen Arbeitsplatz, eine Maschine, 0.a. einbaut
und in Betrieb nimmt. Bei der Inbetriebnahme sind mechanische und elektrotechnische Grundkenntnisse vo-
rausgesetzt. Vor der Nutzung muss die Bedienungsanleitung gelesen werden.

Der Endnutzer, welcher die Gesamtanlage mit der Kabelfernbedienung steuert und die Hohe verstellt.
Vor der Nutzung muss die Bedienungsanleitung gelesen werden.
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1.4 Leistungsmerkmale

1.4.1 Motor PXD

Konstruktive Daten

Birstenbehaftete Kommutierung, Schneckengetriebe

Nennspannung 24V
Nenndrehmoment 2 Nm
Leerlaufdrehzahl 160 min!
Nennleistung 922 W

Nennstrom 4 A (Leerlaufstrom 3 A)
Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 30
Getriebeiibersetzung 2:53

Abmessungen (L, B, H) 166 x 70 x 60 mm
Gewicht 1210 g

1.4.2 Steuerung compact-3-eco

Versorgungsspannung

EU: 207 - 254.4V / 50 Hz US: 90 - 127 V / 50-60 Hz

Standby Leistung primar

<0.6 W

Leistungsrad

83 % @ 300 W Input power

Hall Sensor Versorgungsspannung

5VDC +/- 10 %; 250 mA

Umgebungstemperatur

0-40°C

Luftfeuchtigkeit (bei Betrieb)

5 — 85 % (nicht kondensierend)

Luftfeuchtigkeit (bei Lagerung)

5 - 90 % (nicht kondensierend)

Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 20
Performance Level (DIN EN 13849-1) (PLb
Stromversorgungskabel (Lange) 3’000 mm
Abmessung (L, B, H) 264 x 103 x 37 mm
Gewicht der Steuerung 418 g

1.4.3 Kabelfernbedienungen Auf / Ab und Memory

Versorgungsspannung 5VDC £ 10 %
Stromaufnahme (Durchschnitt) 75 mA
Lebensdauer (Schaltzyklen) 10000
Umgebungstemperatur 0-50°C
Kabellange 1’800 mm
Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 30
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2 Sicherheitsanforderungen

2.1 Symbol- und Hinweiserklarungen

Folgende Symbol- und Hinweiserklarungen sind zu beachten. Sie sind nach ISO 3864-2 klassifiziert.

Bezeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr.

Wenn die Information nicht befolgt wird, sind Tod oder schwerste Koérperverletzungen
(Invaliditdt) die Folge.

WARNUNG

(Invaliditat) die Folge.

ACHTUNG

Bezeichnet eine méglicherweise gefahrliche Situation.

Wenn die Information nicht befolgt wird, sind Sachschaden sowie leichte oder mittlere
Korperverletzungen die Folgen.

HINWEIS

Bezeichnet allgemeine Hinweise, niitzliche Anwender-Tipps und Arbeitsempfehlungen,
welche aber keinen Einfluss auf die Sicherheit und Gesundheit des Personals haben.

Bezeichnet eine mdégliche gefahrliche Situation.
Wenn die Information nicht befolgt wird, sind Tod oder schwerste Korperverletzungen
@
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2.2 Alilgemeine Sicherheitshinweise

Die Sicherheitshinweise sind unbedingt zu beachten! Wird das System unsachgemass betrieben, kdnnen Ge-
fahren flir Personen und Gegenstande entstehen!

Vor der Montage/Inbetriebnahme der Steuerung muss die Bedienungsanleitung unbedingt durchgelesen
werden! Die Anleitung muss zum Nachschlagen in unmittelbarer Néhe des Systems aufbewahrt werden.

— Die Steuerung darf auf keinem Fall getffnet werden! Es besteht die Gefahr eines elektrischen Strom-
schlages.

— Umbauten bzw. Veranderungen an der Steuerung, der Kabelfernbedienung, des Motors und allen An-
schlusskabeln sind verboten!

— Die Steuerung darf nur mit der Netzspannung betrieben werden, die am Typenschild spezifiziert ist!

— Es muss unbedingt das mitgelieferte Netzkabel verwendet werden. Das Betreiben der Steuerung mit ei-
nem beschadigten Netzkabel ist verboten!

— Elektrische Leitungen diirfen keiner Quetschgefahr, Biege- und Zugbeanspruchung ausgesetzt werden.

— Vor dem An- und Ausstecken der Kabelfernbedienung muss das Netzkabel unbedingt vom Netz getrennt
werden!

— Die Steuerung darf nicht in explosionsfahiger Atmosphare betrieben werden!
— Die Steuerung muss vor Feuchtigkeit, Tropf- und Spritzwasser geschlitzt werden!

— Die Steuerung ist nicht fiir den Dauerbetrieb ausgelegt. Das Verhaltnis Fahrzeit/Haltezeit darf 2/18 nicht
Uberschreiten.

— Bei einer Stérung (z.B. wenn die Steuerung von selbst weiterfahrt oder wenn eine Bewegungstaste
hdngen bleibt) ist unverzliglich das Netzkabel vom Netz zu trennen! Das Netzkabel muss jeder Zeit frei
zuganglich sein.

— Bei der Héhenverstellung der Arbeitsoberflache besteht Quetschgefahr. Es ist darauf zu achten, dass
sich keine Gegenstande oder Personen im Gefahrenbereich befinden und nicht in den Gefahrenbereich
gegriffen wird.

— Dieses System darf nicht von Kindern unter 8 Jahren oder Personen mit eingeschrénkten physischen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten benutzt werden. Es sei denn, sie werden durch eine fiir Ihre Si-
cherheit zustandige Person beaufsichtigt oder erhalten von Ihr Anweisungen, wie das Gerat benutzt
wird.

— Wenn die Anschlussleitungen des Antriebs beschadigt werden, missen sie durch den Hersteller, dessen
Kundendienst oder eine dhnlich qualifizierte Person ersetzt werden.

— Die Steuerung ist ausschliesslich mit einem trockenen oder leicht angefeuchteten Tuch zu reinigen! Vor
der Reinigung muss unbedingt das Netzkabel vom Netz getrennt werden!
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3 Vorbereitung Erstinbetriebnahme

Vor der Inbetriebnahme des Hubsystems muss dieses gemass Montageanleitung korrekt zusammengebaut
werden. Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis die Gesamtanlage den Bestimmungen der EG-
Richtlinien 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) entspricht. Hierflir muss unbedingt eine Risikoanalyse durchge-
fuhrt werden, sodass auf mogliche Restgefahren reagiert werden kann (z.B. durch konstruktive Massnahmen
oder durch Hinweise in der Bedienungsanleitung oder/und durch Sicherheitshinweise an der Anlage).

3.1 Motor montieren und verkabeln

1. Die Stecker A und B des Motorkabels PXD compact mit dem Motor verbinden.

Motorkabel PXD

- HINWEIS
f 4 Der Stecker A muss so mit dem Motor verbunden werden, dass dessen Kabel in Richtung
der Getriebeachse (in Pfeilrichtung) zeigt.

2. Beide Kabel des Motorenkabels in die Kabelzugentlastung legen. Die Biegelasche der Kabelzugent-
lastung sollte in Richtung Motor zeigen. Der Abstand von der Kabelzugentlastung bis zu den Ste-
ckern A+B sollte ca. 140mm sein.

3. Kabelzugentlastung kraftig zusammendriicken und in den Schlitz der Motorenfrontplatte schieben.
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Das Kunststoffgehause PXD
kann nach dem Verkabeln des
Motors und nach der Montage
der Kabelzugentlastung aufge-
schnappt werden. Die im Ge-
hause integrierten Schnappha-
cken umklammern den Motor.

3.2 Steuerung montieren und verkabeln

Montage der Steuerung an der Unterseite einer Tischplatte:

ACHTUNG

A Wahrend der Montage der Steuerung muss das Netzkabel vom Netz getrennt sein!

1. Steuerung an gewlinschter Stelle positionieren und die Bohrungen mit einem Stift markieren.

2. Die zwei Lécher vorbohren (@ 3 mm).
Es ist darauf zu achten, dass nicht durch die Tischplatte gebohrt wird!

3. Steuerung mit zwei Schrauben (Linsenkopfschrauben DIN7981C 4.8xL, Kopf-@ 9.5 mm) befestigen.

- HINWEIS
[ 4 Die Schrauben diirfen maximal mit einem Drehmoment von 2 Nm angezogen werden!
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® Motorbuchse 1 (M1 (D) Anschluss fiir Schaltleiste oder Synchronkabel
(M1)
@  Motorbuchse 2 (M2) (P)  Netzbuchse
(S) Buchse fiir Kabelfernbedienung (F) Anschluss fiir Funktionserdung (z.B. ESD)
ACHTUNG

Es sind nur mitgelieferte Komponenten zu verwenden.

f} Das Anschliessen von selbstgebauten Produkten an die Steuerung ist untersagt!

1. Motorenkabel mit der Steuerung verbinden. Das durchgehende Kabel muss zwingend in der Motor-
buchse M1 eingesteckt werden, das gesplittete Kabel in die Motorbuchse M2.

2. Die Kabelfernbedienung mit der Steuerung verbinden.

Das Netzkabel mit der Steuerung verbinden.
4, Das Netzkabel ans Netz anschliessen. (Klick Gerausch — Bereit fiir Erstinbetriebnahme)

w

optionale Komponenten
anschliessen

HINWEIS
Werden die Stecker des Motorenkabels in die falsche Buchse eingesteckt (M1 + M2), funk-

tioniert der Antrieb nicht!

®)
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@

HINWEIS

Bevor das Netzkabel ans Netz angeschlossen wird, muss folgendes tberpriift werden:

— Entspricht die Netzspannung dem Wert auf dem Typenschild der Steuerung?

— Sind die Stecker des Motorkabels in der richtigen Buchse eingesteckt (M1, M2)?

— Wurde das gesamte Hubsystem gemass Montageanleitung korrekt zusammengebaut?

@

HINWEIS

Das Motorkabel ist 950 mm lang. Bei Bedarf kdnnen bis zu 5 Motorenverléngerungskabel
angeschlossen werden. Diese sind 1'200 mm lang.

— 124.00137: PXD compact Verlangerungskabel 1'200 mm Motor

@

HINWEIS

Das Kabel der Kabelfernbedienung ist 1'800 mm lang und kann bei Bedarf mit bis zu 3 Ver-
langerungskabeln erweitert werden. Diese sind 1'000 mm lang.

— 124.00071: PXD Verldangerungskabel 1'000 mm Kabelfernbedienung
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3.3 Kabelfernbedienung montieren

3.3.1 Kabelfernbedienung Memory

1. Montageplatte unter der Tischplatte positionieren.
Das Bedienfeld muss liber die Arbeitsflache hinausra-
gen!

V Tischplatte / fsﬁ'@;/ﬂ{;te

s

T._I';.._

2. Montageplatte mit den Montageschrauben befestigen. B
Es ist darauf zu achten, dass nicht durch die Tischplatte 767
gebohrt wird!

3. Kabelfernbedienung Memory auf die Montageplatte

schieben. 7=
(B
I @] -
= o
o === 7]
4 [ 2 |
=t | e )
s l e =
= I s )
: Ins ED ‘
E===ses = x| | @]
I I I S| @)
2
3.3.2 Kabelfernbedienung Memory Touch
. .. Tischplatte / table plate A
1.  Kabelfernbedienung an der gewiinschten Stelle unter TOITE =
der Tischplatte positionieren. RS \\
Das Bedienfeld muss uber die Arbeitsflache hinausra- \\(‘s
gen! |

2. Kabelfernbedienung mit den Montageschrauben befes-
tigen.
Es ist darauf zu achten, dass nicht durch die Tischplat-
te gebohrt wird!

B
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3.3.3 Kabelfernbedienung Auf / Ab Front

466
1. Kabelfernbedienung an der gewiinschten Stelle unter
der Tischplatte positionieren. B2 168
Das Bedienfeld muss liber die Arbeitsflache hinausra- |
gen! = —
. . & S AL
2. Kabelfernbedienung mit den Montageschrauben befes- - o

tigen.
Es ist darauf zu achten, dass nicht durch die Tischplat-
te gebohrt wird!

3.3.4 Kabelfernbedienung Auf / Ab Touch

1. Kabelfernbedienung an der gewiinschten Stelle unter =
der Tischplatte positionieren.
Das Bedienfeld muss Uber die Arbeitsflache hinausra-
gen!

2. Kabelfernbedienung mit den Montageschrauben befes-

tigen.
Es ist darauf zu achten, dass nicht durch die Tischplat-
ird!
te gebohrt wird! T
o 5Ll
o F
i
A N
,_f‘
—
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4 Erstinbetriebnahme

ACHTUNG

Vor der Inbetriebnahme des Hubsystems muss dieses gemadss Montageanleitung korrekt zu-
sammengebaut werden. Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis die Gesamtanlage
den Bestimmungen der EG-Richtlinien 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) entspricht. Hierfiir
muss unbedingt eine Risikoanalyse durchgefiihrt werden, sodass auf mégliche Restgefahren
reagiert werden kann (z.B. durch konstruktive Massnahmen oder durch Hinweise in der Be-
dienungsanleitung oder/und durch Sicherheitshinweise an der Anlage).

ACHTUNG

Bei der Hohenverstellung der Arbeitsoberflache besteht Quetschgefahr. Es ist darauf zu ach-
ten, dass sich keine Gegenstande oder Personen im Gefahrenbereich befinden und nicht in
den Gefahrenbereich gegriffen wird.

ACHTUNG

Der gesamte Fahrbereich des Hubelements muss immer frei bleiben. Das Hubelement darf
nicht vorher auf Anschlag fahren, da sonst Luft ins System gezogen oder ein zu hoher Druck
aufgebaut wird.

HINWEIS

Waéhrend der Erstinbetriebnahme arbeitet die Steuerung nur mit halber Leistung und halber
Geschwindigkeit. Das System darf erst nach abgeschlossener Erstinbetriebnahme vollstéandig
belastet werden.

©p> B b
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4.1 Erstinbetriebnahme mit Kabelfernbedienung Memory

Am Display blinkt «068» (US — 110V Version «027»)

1. Mit der Taste U zur gewlinschten unteren Endlage fahren (oder bis zum unteren Anschlag).
Das System fahrt mit halber Geschwindigkeit nach unten. Fahren nach oben ist gesperrt.

2. Mit den Tasten (plus) und (minus) die aktuelle Hohe der Arbeitsoberflache am Display
einstellen (in cm, US — 110V Version in inch).

3. Zum Bestatigen (Save) driicken.
Nach dem Bestétigen schaltet die Anzeige auf «088» (US — 110V Version «035») (weiterhin blin-
kend).

4, Mit der Taste ﬂ bis zur gewlinschten oberen Endlage fahren (oder bis zum oberen Anschlag).

5. Mit den Tasten (plus) und (minus) die aktuelle Hohe der Arbeitsoberflache am Display
einstellen (in cm, US — 110V Version in inch).

6. Zum Bestatigen (Save) driicken.

Nach dem Bestéatigen wird die Héhe angezeigt (Display blinkt nicht mehr), und die Erstinbetriebnahme ist
abgeschlossen.

HINWEIS
« i ) Die Steuerung versetzt die Endlagenpositionen automatisch um eine Motorenumdrehung.

Je nach Systemkombination (hydraulischer Ubersetzung) hélt das System 3 mm, 5 mm oder
10.5 mm vor der definierten Endlage an.

4.2 Erstinbetriebnahme mit Kabelfernbedienung Auf / Ab

1. Mit der Taste U zur gewinschter unteren Endlage fahren (oder bis zum unteren Anschlag).
Das System fahrt mit halber Geschwindigkeit nach unten. Fahren nach oben ist gesperrt.

2. Die Tasten ﬂ und U gleichzeitig fiir ca. 5 Sekunden gedriickt halten.
3. Mit der Taste ﬂ bis zur gewlinschter oberen Endlage fahren (oder bis zum oberen Anschlag).

4, Die Tasten ﬂ und U gleichzeitig firr ca. 5 Sekunden gedriickt halten.

HINWEIS
« i ) Die Steuerung versetzt die Endlagenpositionen automatisch um eine Motorenumdrehung.

Je nach Systemkombination (hydraulischer Ubersetzung) hélt das System 3 mm, 5 mm oder
10.5 mm vor der definierten Endlage an.
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5 Bedienung

5.1 Antrieb Auf / Ab

Diese Funktion dient zur einfachen Hohenverstellung des Systems.

—  Taste ﬂ oder U gedriickt halten.
Die Taste solange gedriickt halten, bis die gewiinschte Arbeitshéhe erreicht wird.

5.2 Einschaltdaueriiberwachung

Die Einschaltdaueriiberwachung kontrolliert das Verhaltnis zwischen der Fahrzeit und der Haltezeit. Um ein
zu grosses Erwarmen des Systems zu vermeiden, sollte ein Verhaltnis von 2/18 (ON/OFF) eingehalten wer-
den.

Die maximale Betriebszeit an einem Stlick ist 2 Minuten. Danach muss eine Pause von 18 Minuten gemacht
werden bevor das System erneut verfahren werden kann.

5.3 Speichern einer Memory-Position (Nur mit Kabelfernbedienungen vom Typ Memory!)

Mit dieser Funktion ist es mdglich, eine bestimmte Position/H6he abzuspeichern und zu einem spateren Zeit-
punkt durch einen Knopfdruck anzufahren. Mit den vier Memorytasten kénnen bis zu vier verschiedene Posi-
tionen gespeichert und angefahren werden.

1. Auf die gewiinschte Position fahren und die Taste (Save) dricken.

Anzeige: -1 -—

2. Einer der Tasten u driicken.

Am Display erscheint ein «S» und die Nummer der gedriickten Taste.

a

Beispiel: |:| q

Nach dem Speichervorgang ertdnt ein Doppelklick, und nach ca. 2 Sekunden erscheint am Display
wieder die aktuelle Héhe.

P Tt
Beispiel. L IE!}

\

5.4 Anfahren einer Memory-Position (Nur mit Kabelfernbedienungen vom Typ Memory!)

Mit dieser Funktion ist es mdglich, eine gespeicherte Position anzufahren.

— Einer der Tasten gedriickt halten.

Die Taste solange gedriickt halten, bis die gespeicherte Position erreicht wird.
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55 Angezeigte Hohe am Display einstellen (Nur mit Kabelfernbedienungen vom Typ Memory!)

Mit dieser Funktion kann die angezeigte Héhe am Display eingestellt werden.

1. Auf eine beliebige Hohe fahren und die Taste (Save) driicken.

Anzeige: l:l -

2. Die Taste U ca. 5 Sekunden gedriickt halten, bis das Display anfangt zu blinken.

Beispiel: — D -IH —
/A

-

3. Jetzt kann mit ﬂ (plus) oder U (minus) die Anzeige auf die aktuelle Hohe eingestellt werden.
Das System fahrt dabei nicht!

4, Ist der Wert richtig eingestellt, kann mit (Save) die neue Hohe gespeichert werden.

5.6 Reset der Steuerung (Nur mit Kabelfernbedienungen vom Typ Memory!)

5.6.1 Endlagen neu definieren («S 7»)

1. Die Tasten , und n gleichzeitig gedriickt halten bis am Display «S 5» oder «S 7» ange-
zeigt wird. Die Steuerung befindet sich nun im Einstellmodus.

2. Die Taste ﬂ so oft driicken bis «S 7> am Display angezeigt wird.

3. Die Taste (Save) driicken.
Am Display blinkt «068» - Erstinbetriebnahme gemass Kapitel 4 durchfiihren.

5.6.2 Steuerung auf Werkseinstellung zuriicksetzen («S 0»)

1. Die Tasten , und ﬂ gleichzeitig gedrickt halten bis am Display «S 5» oder «S 7» ange-
zeigt wird. Die Steuerung befindet sich nun im Einstellmodus.

2. Die Taste u so oft driicken bis «S 0» am Display angezeigt wird.

3. Die Taste (Save) driicken.
Am Display blinkt «068» -> Erstinbetriebnahme gemass Kapitel 4 durchfiihren.

Dokumenten-Nr.: B-00020 Original Bedienungsanleitung 17/25
Edition 2019 09 Copyright by Ergoswiss AG



OSWISS

table lift systems

= — — = S=oa s =N

Bedienungsanleitung
Hydraulikhubsystem mit Antrieb PXD compact

6 Synchronbetrieb von 2, 3 oder 4 Steuerungen

6.1 Kabelverbindungen

Durch das Kaskadieren mehrerer Steuerungen, kdnnen mehrere Antriebe mit nur einer Kabelfernbedienung
gleichzeitig gesteuert werden. Die Steuerungen kénnen mit dem PXD SYNC-2 Kabel (124.00088) oder mit
dem PXD SYNC-4 Kabel (124.00089) miteinander verbunden werden.

PXD SYNC-2 Kabel

Mit dem SYNC-2 Kabel kénnen zwei Steuerungen miteinander
verbunden und synchronisiert werden.

— Das SYNC-2 Kabel ist 550 mm lang

Eine Verlangerung des SYNC Kabels ist nicht mdéglich. Falls n6-
tig miissen die Motorkabel verlangert werden!

n HINWEIS
‘g Y A ’ Vor Demontage immer Reset durchfiihren!

Stecker vorsichtig ausstecken -> Ausreissgefahr

PXD SYNC-4 Kabel

Mit dem SYNC-4 Kabel kénnen 2, 3 oder 4 Steuerungen mitei-
nander verbunden und synchronisiert werden.

— Das SYNC-4 Kabel ist 1'800 mm lang
— Zwei verbundene SYNC-4 Kabel sind 2’000 mm lang
Jede Steuerung benétigt ein SYNC 4 Kabel.

Eine Verlangerung des SYNC Kabels ist nicht méglich. Falls n6-
tig mussen die Motorkabel verlangert werden!

Die SYNC 4 Kabel jeder Steuerung werden miteinander gekop-
pelt.
— Die losen Enden miissen nicht miteinander verbunden
werden. Ein Verbinden der losen Enden hat jedoch
keine Funktion auf das System.
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6.2 Inbetriebnahme des synchronisierten Systems

1. Die Antriebe gemass Anleitung verkabeln.

2. Die Steuerungen mit dem PXD SYNC-2 Kabel fiir zwei Steuerungen, oder mit dem PXD SYNC-4 Kabel
fur 2, 3 oder 4 Steuerungen verbinden.

3. Es darf nur eine Kabelfernbedienung verwendet werden. Die Steuerung mit der Kabelfernbedienung
ist die Mastersteuerung. Alle anderen Steuerungen sind der Mastersteuerung unterworfen.

4, Steuerungen ans Netz anschliessen.
(Klick Gerausch aller Steuerungen — Bereit fiir Erstinbetriebnahme)

Ll

Die Erstinbetriebnahme gemass Kapitel 4 durchfiihren.

ACHTUNG

Netz angeschlossen wird. Werden die SYNC Kabel erst im Nachhinein angeschlossen, werden
diese von der Steuerung nicht erkannt und es fahrt nur ein Antrieb, was zu einem Verklem-

: Die SYNC Kabel miissen mit der Steuerung verbunden werden, bevor die Steuerung ans
men der Gesamtanlage fiihren kann.

- HINWEIS
f / Bei unvorsichtigem Ausstecken des SYNC Kabels kann die Steckerbuchse aus der Steuerpla-
tine gerissen werden.

6.3 Betriebsszenarien - FAQ

Szenario: Kabelfernbedienung an eine andere Steuerung anschliessen
— Display blinkt «- - -»

— Kabelfernbedienung funktioniert nicht

— Kabelfernbedienung funktioniert NUR an der Mastersteuerung

Szenario: Synchronisationskabel aus-, ein- oder umstecken

— Display blinkt «000»

— Danach blinkt Display «E93»

— Reset «S 0» gemass Kapitel 5.6.2 durchfiihren (alle Steuerungen werden auf Werkseinstellung zuriick-
gesetzt)

Szenario: Stromausfall

— Alle Positionen werden gespeichert

— Synchronisation wird gespeichert

— Bei Wiederherstellung des Stromkreises muss keine Erstinbetriebnahme durchgefiihrt werden. System
ist betriebsbereit.

Szenario: Stromausfall an einer Steuerung

— Display blinkt «000»

— Danach blinkt Display «E93»

— Reset «S 0» gemass Kapitel 5.6.2 durchfiihren (alle Steuerungen werden auf Werkseinstellung zuriick-
gesetzt)
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7 Schaltleiste - Quetschschutz

Bei Hubsystemen der Ergoswiss AG ist darauf zu achten, dass wahrend einer Hubbewegung keine Gegen-
stande oder Personen eingeklemmt werden. -> Quetschgefahr

Durch das Anbringen der Schaltleiste an einer potentiellen Quetschzone, haltet das System beim Auffahren,
bzw. zerdriicken des Kontaktschlauchs sofort an und fahrt um eine Motorumdrehung zuriick.

Je nach Systemkombination (hydraulische Ubersetzung) bewirkt eine Motorumdrehung 3 mm, 5 mm oder
10.5 mm Hub.

Die Schaltleiste compact (124.00105) besteht aus:

Endstiick mit

Adapterkabel Schaltleiste comp. Endstiick mit Kabel / R145 Kontaktschlauch Widerstand 2.2k
124.00106 124.00107 124.00101 124.00118
; 10 mm
185 mm 2’500 mm variabel b

A
A 4
A
\ 4
A

Bl

- g

7.1 Technische Daten

Funktionseigenschaften des Kontaktschlauchs

Ansprechwinkel <80°

Schaltkraft < 25N bei 23 °C

Schaltweg < 2 mm bei 23 °C

Biegeradien minimal B; 120 mm / B; 150 mm /
B3 20 mm / B4 20 mm

Max. Zugbelastung 20N

Elektrische Eigenschaften

Anschlusswiderstand 2.2 kOhm

Max Schaltvermdgen 250 mw

Max. Spannung DC24V

Strom min. / max. 1mA/10 mA
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7.2 Schaltleiste anschliessen

Die Schaltleiste compact ist kompatibel mit der Steuerung compact.

Bei der Systemmontage kdnnen bis zu zwei Schaltleisten an gewlinschter Quetschstelle angebracht und
gleichzeitig betrieben werden. Die Kontaktschlauchldnge ist jeweils zwischen 0 bis 5’000 mm frei wahlbar.

Ausfiihrung einfach

Ausfiihrung zweifach

Hierzu wird das Splitkabel
124.00084 bendtigt.

HINWEIS

@

Muss nebst einer Schaltleiste auch noch ein PXD SYNC Kabel mit der Steuerung verbunden
werden, so kénnen diese zwei auch mit dem Splitkabel angeschlossen werden.

Kontaktschlauch in Quetschzone aufkleben

Schaltleiste einstecken

1. Klebeflache saubern und entfetten

2. Liner von Acrylic Foam 100 - 150 mm abziehen

3. Auf Klebeflache auflegen und gut andriicken

4. Punkte 2. und 3. wiederholen bis Kontakt-
schlauch vollsténdig aufgeklebt ist

5. Maximale Haftung ist nach 24 h erreicht

1.
2.

3.

Antrieb gemdss Anleitung verkabeln.

Kabel 124.00107 sauber verlegen, so dass die-
ses sich nicht verfangen kann

Adapterstecker in die Steuerung einstecken

Die Schaltleiste muss mit der Steuerung verbun-
den werden, bevor die Steuerung ans Netz an-
geschlossen wird

HINWEIS

@

der Steuerung nicht erkannt.

Die Schaltleiste muss mit der Steuerung verbunden werden, bevor die Steuerung ans Netz
angeschlossen wird. Wird die Schaltleiste erst im Nachhinein angeschlossen, wird diese von
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8 Instandhaltung und Entsorgung

8.1 Wartung und Reinigung

Das Hubsystem ist beim normalen Betrieb, bzw. beim Einhalten des bestimmungsgemassen Verwendungs-
zwecks, bis zu 10'000 Zyklen wartungsfrei. Ein Service ist daher nicht erforderlich.

ACHTUNG

Die Steuerung und die Kabelfernbedienung diirfen nur mit einem trockenen oder leicht be-
feuchteten Tuch gereinigt werden. Vor der Reinigung muss unbedingt das Netzkabel vom
Netz getrennt werden!

Es darf keine Flissigkeit in die Steckverbindungen gelangen.

ACHTUNG

8.2 Reparaturen und Ersatzteile

Reparaturen diirfen nur von Fachpersonen durchgefiihrt werden. Es dirfen nur Originalersatzteile verwendet
werden. Bei samtlichen Reparaturarbeiten am System muss dieses immer entlastet werden und Spannungs-
los sein.

ACHTUNG

Die Steuerung darf auf keinem Fall gedffnet werden! Es besteht die Gefahr eines elektri-
schen Stromschlages.

8.3 Demontage und Entsorgung

Bei der Ausserbetriebnahme und Entsorgung des Hubsystems miissen die elektronischen Bauteile separat
entsorgt werden. Das System besteht aus Komponenten, die in vollem Umfang wieder verwertbar und somit
aus Umweltschutzsicht unbedenklich sind. Die elektronischen Bauteile entsprechen der RoHs Richtlinie.

8.4 Elektro- und Elektronikgerategesetz

Das Hubsystem fallt nicht unter das Elektro- und Elektronikgerategesetz (WEEE-Richtlinie 2012/19/EU), da
das Hubsystem — gemass dem bestimmungsgemassen Verwendungszweck — nicht fir Endverbraucher (Bu-
siness-to-Customer), sondern fiir industrielle Anwendungen (Business-to-Business) konzipiert ist.
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8.5 Fehlermeldungen am Display (Nur mit Kabelfernbedienungen vom Typ Memory!)

Anzeige Ursache Behebung
Die Steuerung compact ist mit einem
H U T Uberhitzungsschutz ausgestattet. Auf- | Warten bis die Steuerung abgekiihlt ist und die
grund von zu hohen Temperaturen Meldung «HOT>» am Display erlischt. Dann ist die
wurde dieser Uberhitzungsschutz akti- | Steuerung wieder betriebsbereit.
viert.
E D B ﬁn Gl Sz EnG [EEi S Aniitrer Entsprechend der folgenden Fehlerliste vorgehen.
\ J | Fehler an.
00 Interner Fehler Kanal 1 Das Netzkabel vom Netz trennen und den Kunden-
01 Interner Fehler Kanal 2 dienst kontaktieren.
12 Defekt Kanal 1 o
13 Defekt Kanal 2 Das Motorkabel richtig einstecken.
24 Uberstrom Motor M1
25 Uberstrom Motor M2 System {iberladen — Last vom System entfernen
48 Uberstrom Motorgruppe 1
49 Uberstrom Motorgruppe 2 System eingeklemmt — eingeklemmtes Objekt
60 Kollisionsschutz entfernen
62 Uberstrom Steuerung
36 Plug detection an Motorbuchse M1 An der betroffenen Buchse das Motorkabel richtig
37 Plug detection an Motorbuchse M2 einstecken.
61 Motor getauscht Einen Reset durchfiihren.
55 ﬁiycrﬁl‘;hr;"bf‘;gung S5 [ OERRETS oL Last vom System entfernen. Reset durchfiihren.
Synchronisierung der Motorgruppe 2 K_undendler)st kc_)ntaktleren, falls der Fehler weiter-
56 ; - hin angezeigt wird.
nicht maoglich
Netzkabel vom Netz trennen.
2 Al I EgEling Kundendienst kontaktieren.
Netzkabel vom Netz trennen und mind. 5 Sekunden
70 Anderung der Antriebskonfiguration warten. Netzkabel wieder einstecken und einen Re-
set durchfiihren.
Netzkabel vom Netz trennen und mind. 5 Sekunden
warten. Netzkabel wieder einstecken und einen Re-
81 Interner Fehler set durchflihren.
Kundendienst kontaktieren, falls der Fehler weiter-
hin angezeigt wird.
Verbindungsfehler beim Synchronisie-
ren
- Netzkabel vom Netz trennen und mind. 5 Sekunden
93 2er RS bRl 7 15 S8l Giri warten. Netzkabel wieder einstecken und einen Re-

Display angezeigt, danach wechselt die
Steuerung gegebenenfalls in den Re-
set-Modus mit der blinkenden Anzeige
«000».

set durchfiihren.
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8.6 Klick-Codes

Sobald das Hubsystem mit Strom versorgt wird, nutzt die Steuerung die eingebauten Relais um den Benut-
zer akustisch Gber den System-Status, sowie lber den Grund der letzten Abschaltung zu informieren.

Anzahl Klicks Status-Information

Normalbetrieb:

2
X Das System arbeitet ohne Probleme

Notbetrieb:

1x Das System ist im Notbetrieb, die Motoren kénnen nicht genutzt werden. Es ist der

Fehlercode am Display zu Uberpriifen.

3x — 6X

Es ist der Fehlercode am Display zu (iberpriifen.

Letzte Abschaltung unvolistandig / Erzwungener Reset:

8.7 Storungsbehebung

Fehler Ursache

Behebung

Steuerung nicht eingesteckt

Netzkabel einstecken

Motor nicht eingesteckt

Motorkabel einstecken

Motor defekt

Kundendienst kontaktieren

Antrieb funktioniert nicht
Steuerung defekt

Kundendienst kontaktieren

Kabelfernbedienung defekt

Kabelfernbedienung auswechseln

Schlechter Steckkontakt

Alle Stecker richtig einstecken

Steuerung defekt

Kundendienst kontaktieren

Antrieb lauft nur in eine Richtung -
Kabelfernbedienung defekt

Kabelfernbedienung auswechseln

Antrieb lauft nur nach unten Systemiiberlast

Gewicht auf System reduzieren
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9 EG-Einbauerkldarung

l__

Ergoswiss AG Tal. +41 (0) 71 727 D6F0

E’R}G OSWISS Méllenstrassa 15 Fam +41 (0] 71 727 0679
2443 Widnau infodiergoaswiss, oom
table [ift systems Schweiz WAL BT OEIRS DO

EG-Einbauerkldrung im Sinne der Maschinenrichtlinie
2006/42/EG Anhang II 1B

{Original-Einbaverklarung)

Wir erklaren hiermit, dass fiir die unvolstindige Maschine ,Hydrauliksystem®, zur Hihenversteliung
von ergonomischen Arbeitspldtzen o.A., mit den Ausfiihrungsvarianten

Hydrauliksystem _‘
Antrieb + Pumpe + | Hubelement
SN | — SR e —— 4
Zylinder CB, CD, CE, CG, CH, CI, CX
(1077109307309, 50000
Handkurbel Lineareinheit LA, LB, LD, LG, LH, LX, L{-X
(113.30000() PA, PB, PF | { 106,306 0000)
PXA, PXB, PYD | (100/102/103.30000x) Tischbein TA, TI, TK, TL, TM, TQ, TT, TU, TX
(112 300000) ({106,306 300001)
[ Hubrodle HR, HX
. e : : (501.0001)

die folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG zur Anwendung
kommen und eingehalten werden:

11.2.;1.1.3,;1.1.5,; 1.1.6.; 1.2.; 1,3.2.: 1.3.9.; 1.5.1.; 1.5.3.; 1.5.7.; 1.5.8,
Insbesondere den angewandben harmonisierten Normen:

EN 1005 Sicherheit von Maschinen: kiirperliche Leistung

EN IS0 12100 Sicherheit von Maschinen: 2011

EN 55014 Elektromagnetische Vertriglichkeit

EN 60335 Sicherheit von elektr. Gerdten fiir den Hausgebrauch
EN 60204 Elektrische Ausriistung von Gerdten

EN 61000 Elektromagnetische Vertriiglichkeit: EMV

EN 62233 Elektrische Hausgerite EMV, Bewertung und Messung

spezielle technische Unterlagen gemass Anhang VII Teil B erstellt wurden und diese den
einzelstaatlichen BehGrden auf begriindetes Verlangen per Post oder elektronisch iibermittelt werden
und diese unvollstandige Maschine konform Ist mit den einschlagigen Bestimmungen weiterer EU-
Richtlinien:

89/391/EG Sicherheit und Gesundheitsschutz der Arbeitnehmer
2001/95/EG aligemeine Produktsicherheit

2014/30/EU Richtlinie iiber elektromagnetische Vertriglichkeit
2014/35/EU Niederspannungsrichtiinie

Des Weiteren erklaren wir, dass diese unvollstéindige Maschine erst dann in Betrich genammen
werden darf, wenn gegebenenfalls festgestellt wurde, dass die Maschine, in die die unvollstandige
Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht
und qure l-hntage}und Badiey_pg‘?anleltungen befolgt wurden.

Dokumentverantwortung EU:

a

idnau, 28, Februar 2018 = Ergoswiss Deutschland GmbH
Martin Keller Weiherstrasse 6/1
Geschéftsfiihrer / CEOQ DE-72585 Rlederich
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